
调试产品前，请仔细阅读本手册。
JB-QB-GSTN1500

火灾报警控制器（联动型）
调试手册
（Ver.1.03  2013.08）
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前  言
JB-QB-GSTN1500火灾报警控制器（联动型）是融会国标GB 4717-2005《火灾报警控制器》和GB 16806-2006《消防联动控制系统》，参考了欧洲标准EN 54-2和EN 54-4相关要求而设计的新一代报警联动一体化智能控制器。该控制器具备以下特色优点：
1、采用2线制的多线控制接口。
2、设备二次码增加到9位，由6位编码+3位设备号（自动生成）组成。信息显示包括：时间、控制器号、回路号、二次码、设备类型、20个汉字（40个字符）。
3、总线设备类型自动识别，可手动设置总线设备注册状态。
4、1000条联动公式，联动延时时间增加到600秒。
5、显示控制器内部板卡的工作状态和版本。
6、具有网络定义同步功能，方便远程调制。（目前，此条功能暂未实现）
本手册旨在为GSTN1500控制器的调试提供帮助。工程人员在调试GSTN1500控制器之前，应先阅读本产品的安装使用说明书，了解控制器的内部结构，熟悉一般性用户的操作步骤。
声明：
本调试手册，最终解释权归技术服务中心所有。
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1. 设备注册
1.1开机注册
调试时，应先进入“调试模式”。详见“6.9调试模式设置”。
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图1-1
调试状态下开机（如图1-1），程序引导结束后，界面显示控制器自身的设备信息，同时提示用户进行操作选择，若用户无任何操作，10秒后直接登录运行。
1.2菜单注册
在系统设置菜单下选择“5.设备注册”，进入注册方式选择界面，如图1-2所示。
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图1-2
1.全部回路设备追加注册：总线设备在原注册基础上追加注册，注册总数只增加不减少。
2.全部回路设备更新注册：所有板卡与总线设备重新注册。
3.板卡注册：总线设备不注册，只注册手动盘、直控盘与通讯板。
4.手动增加设备：手动增加总线设备注册，在设备检查界面可以查看到该设备的注册信息。
5.手动减少设备：手动减少总线设备注册，在设备检查界面无法查看到该设备的注册信息。。
（说明：“设备注册”中1-3的功能，与“开机注册”中2~4的功能一致。）
1.2.1手动增加设备
在图1-2界面下选择“手动增加设备”，进入手动增加设备界面，如图1-3所示。
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图1-3

1.2.2手动减少设备
手动减少设备操作与手动增加设备类似，不再赘述。
2. 设备检查
2.1设备信息检查
按下“查询”键，液晶屏将显示图2-1所示界面。选择“1.设备信息查询”，界面如图2-2。
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图2-1
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图2-2

2.1.1按回路查询
在图2-2界面下，选择“1.按照回路查询”，屏幕将显示控制器注册到的所有回路板、手动盘、直控盘、通讯板的详细信息（如图2-3）。
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图2-3
选中一个回路后确认（如图2-4）：
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图2-4

该图显示的是01回路注册到的总线设备信息，包括注册的设备总数，以及该回路的总线设备情况。
单条设备信息格式（如图2-5）：
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图2-5

· 注意：在图2-5所描述信息项外，有时还会有如火警、故障、禁用等信息（见图2-6）
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图2-6

· 火警，代表此点设备处于报火警状态；
· 故障，代表此点设备处于报故障状态；
· 禁用，代表此点设备处于闲置状态，仅注册，不工作。
2.1.2 按条件查询
在图2-2界面下，选择“2.按照条件查询”，进入二次码条件查询界面（如图2-7）。
在输入框内输入所要查询设备的用户编码，确认后将会筛选出所有查询的设备列表，该列表是按照用户编码从小到大的顺序排列的。
[image: image10.png]B [
e R AR 00206
-'TE m'!

00002 100001-002 SRR AM-001 MFG-01
00003 100001-006 M  AH-001 FE-01 =5
Z i

00004 100001-007 MG AHl-001 EEE-01

00005 100001-017 SR A4-001 MFG-01
-001 [Af-01 25
-001 [Af-01 25
-001 [Af-01 25
-001 [Af-01 25
B A4-001 EH-01 28

00006 100001-018 &
00007 100001-019 &
00008 100001020 &
00009 100001-021 &
00010 100001-022 ,éiﬂ

i
i

i
i
i
i
i
i

ERTU0E
SAT
SAT
SAT
SAT
SAT
SAT
SAT
SAT

W)





图2-7

2.1.3 全部设备查询
在图2-2界面下，选择“3.全部设备查询”，进入全部设备查询界面（如图2-8）。
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图2-8

2.1.4 自检设备查询
在图2-2界面下，选择“4.自检设备查询”，进入自检设备查询界面（如图2-9）。
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图2-9

3.设备定义
3.1总线设备定义
（1）在系统设置界面内，选“6.设备定义”界面，屏幕将显示如图3-1所示的设备定义选择菜单。
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图3-1
（2）在图3-1中，选择“1.总线设备定义”-> “1.设备连续定义”，则进入设备连续定义状态（如图3-2所示），在此状态下，系统默认设备是未曾定义过的。
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图3-2
· 几点说明：
· 二次码：即为用户编码，由9位0到9的数字组成，它是人为定义用来表达这个设备所在的特定的现场环境的一组数。二次码的前6位为用户定义的任意数字，后3位固定为设备的自身编码，这三位不可更改。
· 键值：对于系统中所带的联动设备，此项内容用来对该设备对应的手动盘上的启动键进行定义。这部分内容由4位数字组成，前两位表示手动盘的盘号，后两位表示手动键号。
· 设备注释：表示该设备的位置或其它相关汉字提示信息。此项可输入最多40个字符（20个汉字）。每个阿拉伯数字、字母占1个字符，每个汉字占2个字符。
· 选择“1.总线设备定义”->“2.设备继承定义”，则进入设备继承定义状态，在此状态下，是将已经定义的设备信息从系统内调出，可对设备定义进行修改。
· 选择“1.总线设备定义”->“3.设备快速定义”，则进入设备快速定义状态，在此状态下，可方便用户快速定义多个设备。
3.2手动盘定义
在图3-1界面中，选择 “3.手动盘定义”->“1.手动盘连续定义”，进入手动盘连续定义界面，如图3-3。
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· 图3-3
· 在定义的过程中，输入被控设备二次码时使用通配符“*”，可实现一个手动键控制多个设备。
※手动键继承定义操作与连续定义操作类似，不再赘述。
3.3直控点定义
在图3-1界面中，选择“4.直控点定义”->“连续定义”，进入直接控制点定义界面，如图3-4所示。
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图3-4
· 功能开关设置为“检线关闭”时，控制器将不对该路直控输出进行线路检测。
※直控键继承定义操作与连续定义操作类似，不再赘述。
3.4网络控制器定义
像其它设备一样，控制器也有它自身的编码，即网络从机的二次码。设定完成后，主电源故障、备用电源故障、从机故障等才能正确的指示出来，并能在网络上传递。
输入9位二次码和注释信息，确认后将被保存，如图3-5所示。。
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图3-5
3.5自定义设备类型
为满足工程现场的实际需求，控制器允许现场自定义63、64、65三个设备类型的文字描述。
选择“手动自定义”，即可修改此三种设备类型的描述。也可以选择“恢复默认值”将这三种设备类型的默认设置。如图3-6所示。
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图3-6
4. 联动公式
4.1联动公式的格式
例一 ：
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1 联动触发设备1：合法字符（0~9、*、&），即设备的二次码与设备类型，11位
2 联动条件：合法字符（+、X），1位
3 联动触发设备2：合法字符（0~9、*、&），即设备的二次码与设备类型，11位
4 联动执行方式：合法字符（=、==、=X、==X），1-3位
5 联动执行设备1：合法字符（0~9、*、&），即设备的二次码与设备类型，11位
6 联动执行设备1的延时时间：合法字符（0-9），3位，延时时间范围为0s~600s。
7 联动执行设备2：合法字符（0~9、*、&），即设备的二次码与设备类型，11位
8 联动执行设备2的延时时间：合法字符（0-9），3位，延时时间范围为0s~600s。
4.2联动公式的编辑
在系统设置菜单下，选择第7项进入联动编程菜单（如图4-1所示）。
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图4-1
4.2.1 新建联动公式
进入“1、新建联动公式”界面（如图4-2所示）。系统自动分配公式序号，输入欲定义的联动公式并确认后，此条联动公式存于存储区首个可用条目中。本系统设有联动公式语法检查功能，即在输入的过程中无法输入非法字符。
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图 4-2
提示：控制器在联动公式输入过程中提供了联想功能，可在列表框中显示所有符合输入条件的设备，可进行选择输入，选择输入方法同其它界面列表框；当公式中某设备二次码被全部改写为0时，该二次码将不记入公式，即删除联动公式中的某个设备。
4.2.2修改联动公式
输入要修改的公式序号，确认后控制器将此序号的联动公式调出显示，等待编辑修改（如图4-3）。修改完成后，按“确认”系统将修改后的联动公式存储，按“取消”放弃修改不予存储。
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图4-3
4.2.3 删除联动公式
输入要删除的公式号并确认后，控制器显示该序号的联动公式，选择“确认删除”执行删除操作，选择“取消删除”则不删除该条联动公式，如图4-4所示。
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图4-4

4.2.4 快速定义联动
首先新建一条联动公式，如图4-5所示。
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图4-5

选择需要递增的字段，如图4-6所示。
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图4-6

依次设置递增的步进值以及要生成的联动公式数量，如图4-7所示。
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图4-7

之后每按确认键，系统即会按照之前的设置生成一条新的联动公式。按确认键即可保存该条联动公式并继续生成下一条联动公式，在此过程中也随时可以按取消键终止，如图4-8所示。
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图4-8

5．网络设置
5.1通讯板卡配置
在系统设置菜单下，选择第4项“4.网络设置”，进入网络设置选择界面，如图5-1。
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图5-1
（2）在图5-1界面下选择“1.通讯板卡配置”，进入通讯板卡配置界面，如图5-2所示。
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图5-2
系统注册之后，此界面中将会列出已注册的通讯板。对于双接口的通讯板还会分别列出其两个接口的功能。用上下键可以选择某个通讯接口以及“保存配置”、“取消退出”按钮。选中某个接口之后，可以在右侧列表中选择该接口的功能。
5.2 GST联网设置
在图5-1界面下选择“2.GST联网设置”，进入联网设置界面，如图5-3所示。
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图5-3
在联网回路列表中选中某个回路后，按确认键即可设置本机在该联网回路中的从机地址，并可以选择是否允许显示网络信息、是否允许收发各种网络命令。
5.3清除故障从机
在图5-1界面下选择“3.清除故障从机”，进入清除故障从机操作界面，如图5-4所示。
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图5-4
在工程调试阶段以及实际运行过程中，当GST网络中发生网络从机的变更或者减少后，控制器会报出相应的从机故障。若这种网络变化是永久性的、不希望控制器再报相应的从机故障，可通过本功能菜单将所有已报故障的从机从联网注册表中清除。
此功能的命令会向网络发送。联网的其它从机也会同步执行本操作。
6.工作模式设置
在系统设置菜单下，选择“3.工作模式”，进入工作模式设置选择界面，如图6-1所示。
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图6-1
6.1屏幕保护设置
在图6-1界面下，选择“1.屏幕保护设置”，进入屏保设置界面，如图6-2所示。 
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图6-2
屏保延迟时间是指控制器操作或接收到信息后进入屏幕保护所需的时间，单位为秒，范围为10-120秒，0-表示禁用屏保功能。
6.2火警输出设置
在图6-1界面下，选择“2.火警输出设置”后界面如图6-3所示。
[image: image34.png]€)) Bt <

o = TR, P

o 1 . T B
l@ﬂiﬁﬁ » ~ DR ‘

LA & 5 5E0R -

a5 PERE » P o TERE @)z B O

A R > FRRRTRRKERRAMAE AL ES

mosin =oimsE T ey san

LIEHIE ) H1IEAFE HESRERLENT, BRA AR A

e » & 0 ABTIRIE ERRLATE.

@ THER  DEalRERRE

ﬂw A8 FHLAF BEEE FEZE fTEZIE BERREVL0L 2013-06-22 09:48 ‘




图6-3
火警输出设置是指对控制器的警报输出接口和火警传输进行设置，可以设置为火警直接启动和按照联动公式启动两种方式。
6.3预警设置
在图6-1界面下，选择“3.预警设置”，进入预警设置界面，控制器可以设置成预警关闭或预警开启，如图6-4所示。
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图6-4
用户可以根据现场实际情况进行预警关联设置，控制器可以设定最多32条预警关联公式。
6.4防盗设置
在图6-1界面下，选择“4.防盗设置”，进入防盗设置界面，如图6-5所示。
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图6-5
· 防盗关闭时，设备类型为“防盗模块”的设备的报警信号将不显示。
· 防盗开启时，设备类型为“防盗模块”的设备的报警信号将可以显示。
· 自动防盗时，用户可自己设置防盗开启与关闭的时间，在设定的时间段内控制器处于防盗开启状态，在设定的时间段外控制器处于防盗关闭状态，设定的时间段每日有效。
6.5消火栓信息设置
在图6-1界面下，选择“5.消火栓信息设置”，进入消火栓信息设置界面，如图6-6所示。
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图6-6

选中符号 [image: image38.png]


 指示当前的状态。通过按
[image: image39.wmf]、
[image: image40.wmf]键或
[image: image41.wmf]、
[image: image42.wmf]键，可以切换消火栓自启动状态，按下“确认键”后，保存当前设置并退出。
· 启动禁止：消火栓报警后，控制器不自动启动该消火栓。
· 启动允许：消火栓报警后，控制器自动启动该消火栓。
6.6水流指示延时设置
在图6-1界面，选择“6.水流指示延时设置”，进入水流指示延时设置界面，如图6-7所示。
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图6-7

通过设置水流指示器的报警时间来减少水流指示器的误报警，当设置时间为0时，则表示水流指示器收到报警后立即传给控制器，控制器立即指示出报警的部位，同时执行预先设定的联动操作。
当水流指示器设置的时间不为0时，控制器首次检测到水流指示器的报警信号，开始计时，同时清除该报警信息，在延时时间内若还能收到该指示器的报警信息，则控制器指示出报警部位，并执行预先设定的联动操作。
6.7广播同步设置
在图6-1界面下，选择“7.广播同步设置”，进入广播同步设置界面，如图6-8所示。
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图6-8

选中符号 [image: image45.png]


 指示当前的状态。通过按
[image: image46.wmf]、
[image: image47.wmf]键或
[image: image48.wmf]、
[image: image49.wmf]键，可以切换广播同步状态，按下“确认键”后，保存当前设置并退出。
· 并行模式：火警同时联动声光警报器和广播后，允许声光讯响器与广播同时发声。
· 交替模式：火警同时联动声光警报器和广播后，声光警报器与广播交替发声，交替的间隔可设。
6.8延时报警确认设置
在图6-1界面下选择“8.延时报警确认设置”，进入延时报警确认设置界面，如图6-9。
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图6-9

选中符号 [image: image51.png]


 指示当前的状态。通过按
[image: image52.wmf]、
[image: image53.wmf]键或
[image: image54.wmf]、
[image: image55.wmf]键，可以切换延时报警确认状态，按下“确认键”后，保存当前设置并退出。
· 无需确认：探测器类设备报警后，立即执行联动操作。
· 手动确认：探测器类设备报警后，在设定的时间内并不执行联动操作，工作人员在此期间可以进行警情的确认工作。当工作人员确认火情真实存在后，可以在主界面上选择火警信息窗口，并按下&键，将会弹出确认火警的提示信息，如图6-10：
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图6-10

此时按下确认键，则开始执行联动操作。
若超过设定的时间后工作人员未执行确认操作，系统仍将执行联动操作。
6.9调试模式设置
在图6-1界面下选择“9.调试模式设置”，进入调试模式设置界面。
调试状态下控制器屏幕最下面的状态栏指示“调试状态”，回到正常监控模式后显示“监控状态”。控制器在调试状态下运行24小时后，会自动回到正常监控模式，如图6-11所示。
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图6-11

7. 系统调试功能说明
7.1定点调试
（1）按“设置”键，进入设置菜单，选择“8.设备调试”，进入设备调试选择菜单，如图7-1。[image: image58.png]



图7-1
（2）在图7-1界面下选择进入“1.定点调试”，进入定点调试界面，如图7-2所示。
调试人员可以通过判断总线回码脉宽来分析总线设备的工作情况以及总线线路的干扰情况。
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图7-2

在图7-2界面下输入需要监控的设备所在的回路号和设备编码，确认后选择1-4命令方式，再次确认后开始监控设备，回码脉宽列表返回当前设备的回码脉宽数值。
注意：
· 定点调试时将会启动总线设备，存在一定的风险，调试时务必谨慎操作！
7.2修改设备编码
在图7-1界面下选择进入“2.修改设备编码”，进入设备编码修改界面，如图7-3所示。
[image: image60.png]L ZECID 3
= LE4NE @ ERER

<]
P BERERR

]
el CESHE (o
“HE L0000 ik

= TR 4 BEREETE

L3 THER » [ $HTRERED aEg

&0 FEHE » m. BRI Mg'“.” S T

25 hEH » @5 REEHER o B

B 1570 © 6 X4ER Rl ko
LLENT > & 1 IBEE Réd. hsaannesit.

@I85k

BT R8T IULF WEAT SRR L 0000 5.0




图7-3

在图7-3界面下输入需要更改的设备所在的回路号和设备编码，按“确认”键后将提示出该设备的二次码以及内部信息，输入新编码后，选择“确认修改”，则原编码将会被改为新的编码；选择“取消修改”，则放弃修改操作。
7.3全部回路重码检测
在图7-1界面下选择进入“3.全部回路重码检测”，开始进行重码检测，如图7-4所示。
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图7-4


在同一回路上，控制器不允许有相同编码的设备存在，否则会影响系统的正常报警功能。重码检测结束后，提示重码的检测结果，并把结果记录到历史记录中，调试人员可以通过检查历史记录来查看重码信息。
7.4探测器污染补偿
在感烟探测器运行过程中，由于探测器外界工作环境存在灰尘污染，可能会导致探测器的误报警，为了降低误报警，控制器提供了探测器污染补偿修正功能。
在图7-1界面下选择进入“4.探测器污染补偿”，进入探测器污染补偿界面，如图7-5。
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图7-5

· 选择“1.探测器污染补偿”，进入污染补偿值设定界面，如图7-6所示。
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图7-6


污染补偿值的设定范围为105-255。设定之后选择“确认修改”进行保存，选择“取消修改”放弃保存并退出界面。
· 选择“2.探测器清洗修正”，开始对所有回路的感烟探测器进行清洗修正，如图7-7所示。
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图7-7
8. 常见问题（经验交流）
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